= 0 % N Uk W N

12.

13.
14.
15.

16.
17.

BbJI'APCKA AKAJIEMUSI HA HAYKHUTE
NHCTUTYT 10 MATEMATHUKA U UTHOOPMATHUKA

YTBBpAWI:

(mpod. nmHu I1. boitBanenkos, {upexrop na UMIM-BAH)

KOHCIIEKT

3a KAaHAUAAT-TOKTOPAHTCKH U3MHUT
MO IOKTOpPCKa nmporpama: M3cienBane Ha onepanuure
1o 00siBeH OCHOBEH KOHKYpC 3a yueOHnarta 2023/2024 roquna
JIB 6poii 69 / 11.08.2023 r.

3ajaya Ha MaTEMaTHYECKOTO onTuMupane. CrlecTByBaHe Ha pemieHue. Jlema na @apkaril.
CrenctBus.

W3npkHamu MHOXkecTBa. CBolicTBa. Teopemu 3a OTACIMMOCT Ha U3ITbKHAIN MHOXKECTBA.
W3nbkaanu ¢pyHkun. OCHOBHU CBOWCTBA.

Hudepennupyemu m3nbkHamu GyHkipy. CyOrpaaueHTH Ha U3ITbKHATIN (DyHKITUH.
KaHOHWYHO MHOTOCTEHHO MHOX€ECTBO. BbpXoBe 1 6a3MCHU 1OMyCTUMHU PELICHUS.
Teopema 3a npeacTaBsiHe KAHOHUYHO MHOIOCTEHHO MHOKECTBO.

OCHOBHM T€OPEMHU Ha JINHEHHOTO ONTUMUPAHE.

Cummnexc metof. ['eomerpruna MmotuBanys. CHUMIIIIEKC aJITOPUTHM.

ITpaBuno Ha bienn 3a n30sreaHe Ha 3aLUKISIHETO B CUMILIEKC aJlTOPUTHMA.

JIBOMHCTBEHOCT B JIMHEMHOTO oNTUMHUpaHe. VKOHOMMYECKa UWHTEpIpETalus Ha
JIBOMHCTBEHOCTTA. [[BOMHCTBEH CUMILIECKC METO/I.

Teopema Ha /[)xoH 1 Teopema Ha Jlarpamx.

HebOxomumu yciioBUsL 3a ONTUMAJIHOCT IpH JIudepeHiupyeMa LeneBa (QyHKIUS U
OTpaHUYEHUS OT THUI PAaBEHCTBA U HEPABEHCTBA.

JocTarpuHo ycnoBue 3a ontuManHocT. CenioBa Touka Ha pyHKuusATa Ha Jlarpamx.
Teopema Ha KyH-Takbp npu adpuHHM OrpaHUYeHUs U OOLIHS CITydai.

3amada 3a Oe3ycinoBHa MuHHMH3anus. OO onTUMH3anMOHEH anropuThM. CKOpOCT Ha
CXOIUMOCT.

Meron va Hroton u Mmogudunupan meroa Ha HroToH.

3asaya 3a ycJIO0BHa MUHUMU3alus. baprepHu U rino6sBamy METOIH.
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narta: CpcTaBWI: e

............... (mpod. nMu M. . KpbcTaHoB)

KoHcrekTsT € O6CI>ILGH u O,Z[O6peH Ha 3aCCJaHus Ha CCKIITMUTC:

cekuusd ,,MareMaTH4ecKo MoAeJMpPaHe U YUCJICH AaHAJIM3* Ha ............
PbroBoguTEN CEKIUS:

(mpod. nmu M. KpbcTanoB)

cekuus ,,3ciieqBane Ha onepauuTe, BEpOSSTHOCTH U CTATUCTUKA® HA ............
PvKoBOIUTEN CEKIIUL:

(mpo¢. nmH E. CTonmeHoBa)

KoncnekrsT € pasrinenan ot Jupexropckus cbeT Ha UMU-BAH Ha ............

(mpotokom Ne ......).

KouncnekrsT € npuer or Hayunus ceBer Ha UMU-BAH Ha ............

(mpotokom Ne ......).



