
ОТЧЕТНА СЕСИЯ 

на секция ДУМФ 


16.12.2020г., Сряда


14.00 - 14.20 Проф. д.м.н. Валерий Ковачев. Съществуване на периодични решения за невронна мрежа на Елман със скрита обратна връзка от изхода (Existence of periodic solutions for an output hidden feedback Elman neural network).

14.25-14.45 Проф. д.ф.н. Стойчо Язаджиев. Черни дупки с мулти-скаларна коса.

14.50 - 15.10 Гл. ас. д-р Александър Стефанов. Dynamical Model of a simple 3D Printed Walking Robot

15.15 - 15.35 Гл.ас. д-р Тихомир Вълчев. Върху редукциите на едно многокомпонентно нелинейно еволюционно уравнение от магнитен тип.

15.40-16.00 Доц. д-р Георги Бояджиев. Принцип за максимума за елиптични системи с нелинеен главен символ. 






Абстракти:

1. Проф. д.м.н. Валерий Ковачев. Съществуване на периодични решения за невронна мрежа на Елман със скрита обратна връзка от изхода 

Най-напред припомняме достатъчните условия за съществуването на периодичен изход на модифицирана невронна мрежа на Елман с периодичен вход, получени чрез използване на теоремата на Мауин за продължението от теорията на съвпадащите степени. Използвайки този резултат, намираме достатъчни условия за съществуването на периодичен изход за невронна мрежа на Елман със скрита обратна връзка от изхода с периодичен вход. Дадени са примери, илюстриращи тези достатъчни условия. 

2. Гл.ас. д-р Тихомир Вълчев. Върху редукциите на едно многокомпонентно нелинейно еволюционно уравнение от магнитен тип

В доклада накратко ще бъдат разгледани локални и нелокални редукции на многокомпонентно
нелинейно еволюционно уравнение от магнитен тип. Уравнението има Лаксово представяне, свързано с
линеен сноп в полярна калибровка за симетрично пространство от серията A.III. Също така ще бъдат построени
интегруема деформация на споменатото многокомпонентно уравнение и нейни редукции.

3. Гл. ас. д-р Александър Стефанов. Dynamical Model of a simple 3D Printed Walking Robot

A detailed dynamical method of a walking robot with two degrees of freedom is studied. The robot is capable of moving forward (or backwards) by walking, rotating to an arbitrary angle, going around obstacles, and even climbing stairs, in accordance with its size. The dynamical model consists of a system of 3 ODE's which are solved numerically using explicit Euiler. There is a good correspondence between predictions and experiment.

4. 15.15 - 15.35 Доц. д-р Георги Бояджиев. Принцип за максимума за елиптични системи с нелинеен главен символ.

Ще бъдат представени последните резултати на проф. Кутев и Георги Бояджиев за валидност на принципа за максимума (ПМ) за нелинейни елептични системи, като се направи паралел с предишни резултати на двамата автори за МП за линейни и квази-линейни елиптични системи.

